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ABSTRACT: 

Automatic safety device preventing civil engineering works vehicles, 
tractors or the like from overturning. This device comprises movable arms 6, 
25 placed under the vehicle or on its side, which bear on the ground and thus 
oppose total overturning of the vehicle either backwards or to the sides. 

These amis are actuated by a hydraulic jack which receives pressurised fluid 
18, 29 via a hydropneumatic system controlled by a cock 30 subjected to the 
action of balanced masses 31. <IMAGE> 
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(5£) Dispositif de securite automatique evitant aux vehicules 
des travaux publics tracteurs ou autrea de se renverser. Ce 
dispositif comprend des bras mobiles 6, 25 places sous I'engin 
ou sur te cfite de celui-ci, qui viennent s'appuyer sur Ie sol et 
s'opposent ainsl au renvsrsement total de I'engin sott vers 
I'arriere, soit sur les cotes. 

Ces bras sont sctionnes par un verin hydraulique qui recoit 
du fluide sous pression 18, 29 par un systeme hydropneuma- 
tique, commande par robinet 30 soumis a faction de masses 
en equilibre31. 
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Dispositif de securite automatique evdtant aux ve"hicules de travaux publics, 
tracteurs ou autres de se renverser. 
1 Dans le monde agricole ou des travaux publics eombien d 1 accidents soot dus aux 
v&icules de travaux publics, tracteurs agri coles ou autres qui se renversent. 
Pour Writer tous ces accidents il faut organiser un "bras qui vient stopper le 
mouvenent de reave rsement , objet de l'invention. 
5 On connait d£ja des dispositif s pour eviter ce genre de dram. De tela dispositifl 
sont evidennneat avantageux mais fonctionnent separ£ment soit sur les cStSs droit 
ou gauche ou arrie>e pour Suiter le cabrage. Mais ces dispositifs objets des 
inventions ant erie urea ne peuvent protege r le conduct eur des deux cotes en meme 
temps que I'arriere. En effet lorsque l'on Studio le mouveznent que fait le trac- 
10 teur lorsqu f il se eabre on a'aper^oit qu'il finit par se renverser I droite ou a 
gauche. De men* lors qu'il commence sa chute vers le cot $ droit ou gauche il 
finit parfois par se renverser 5 I'arriere. 

La prSsente invention a pour but de remSdier aux inconvenients prSeitSs en propo- 
sant ua dispositif qui peraet d'Sviter tout accident pour une securite* irraediate 
15 sur leB trois c3tes, soit droit, gauche et arri^re. 

Des bras mobiles places a>us l'engin ou but le cSte viennent s'appuyer sur le sol 
et s'opposent au renversement total de l'engin soit vers 1'arriSre soit sur les 
cotes . 

La plan che 1-4 figure I r erpresente un tract eur agricole equipe* d'un montage avec 
20 les bras (6) lst&raux au repos. 

La figure 3 repreaente le montage avec les bras (6) lateraux en service. 
La plan che H - k figure 3 reprSsente le montage complet pour Sviter le retoumeme 
arrie*re et lateral au repos. 

La figure k represent e la securite avec un systeme do commands avec une seule mas 
25 vertical© (36) avec un levier (37) monte sur un robinet W qui sera alimente 
par la canalisation (18) en fluide sous presaion pour la s^cuiitS laterale et 
I 1 autre robinet (30) par la canalisation (29) pour la securite arrifere. Les deux 
robinetal8 et 30 sont obligatoires pour obtenir une commande d 1 alimentation 
quand le tract eur se penche aussi bien a droite qu'S gauche ou a I'arriere. 
30 Les commands 5 avec une seule masse a la verticale ou a deux masses horizon tale 3 
sont efficaces mais leur utilisation depend de I'encombrement et de l'endroit 
ou" est place cette coxnmande sous l'engin . 

Pour des engine destines it Stre utilises sur des terrains trea accident 6s on 
utilise de preference une commands avec masse verticale, il est possible d'y 

35 aaenager avec un res sort (38) placl sur le levier (37) un systeme anti-vibra- 

36 toire qui 6vite les differentes oscillations pendant 1 'utilisation de l'engin. 
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La planche III - k f igure 5 represente un tr-acteur agricole dont le renverse- 
ment viers le cote gauche a ete steppe par le "bras (6). 

La figure 6 represente un tracteur agri cole dont le renversement arriere a ete 
stoppe* par les bras (25). 

La figure 7 represente un tracteur agri cole dont le renversement vers le coti 
droit a ete stoppe" par le bras (6). 

La planche IV - k represente des tracteurs en "biais equipes dus systeme anti- 
versant au repos (fig. 3-^-5) vues (Uo). 

La figure 8 represente un tracteur agri cole de niels Squipe' de Vappareillage 
de securite cote droit. La figure 9 de biais cote gauche. 

Pour obtenir ces securites il faut les rSaliser par exemple avec 
les pieces suivantes: 

planche I - k Figure 1 aispositif au repos 

Figure 2 aispositif en fonctionnement de security 

I V£rin hydraulique 
2 

Cylindre de verin 
3 Segment de verin 
k Vanne d'ouverture 

5 Systeme automatique de commande de robinet de la sScurite' lateYale 

6 Levier ou bras de securite* coude avec l'axe 7 

7 Axe de levier place en oblique lateralement pour obtenir un deplace- 
ment du levier (6) vers le bas (terre). 

8 PLaque du sapport de levier ou bras 

9 Boite de protection du systeme de commande automatique mont£e a 
l r extr6nri.te* de bras par exemple du type a masselotte commandant un 
robinet d'ouverture du circuit dont l'axe est dispose* longitudinale- 
ment ou verticalement. 

10 Eobinet de purge 

11 Levier d* articulation interne" di aire 

12 Axe d f articulation 

13 Bielle de raccordement avec le verin ( l) 
Ik Axe de maintien de la bielle sur le verin. 

15 Axe de bielle et levier d' articulation 

16 Rallonge escamotable et support de roue pour servir pour surelever 
un cote* du v&icule pour remplacer.une roue defect ueuse de l'engin 
par exemple en cas de crevaison. 

17 Roue d'appui et de roulement sur le sol. 

18 Alimentation tiuile sous pression pour seVorit£ lat^rale 

19 Accumulateur hydropneumatique § membrane formant reserve sous 
pression avec chambre de gaz comprint (33). 
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77 33 Reserve de gaz compressible elastique 

3^ Clapet anti-retour calibre 

35 Alimentation du fluide sous pression venant de la pompe du vehicule. 
80 Planche II k - Figure 3 - Dispositif au repos vu en figure n°1 complete" 

par des bras s'opposant au cabrage . 

20 Bras de commande de la securite arriere 

21 Axe de bras intermedial re 

22 Bras intermedial re 

85 23 Axe entre le bras intermedial re et le bras de securite" arriere 

2k Coulisse support des bras de securite* arrie*re 

25 Bras de securite" arriere 

26 Support de roue 

27 Axe roue d'appui et de roulement sur le sol 
90 28 Roues de glissement sur le sol 

29 Alimentation haute pression pour securite arrie're 

30 Vanne d'ouverture securite" arriere du meme type que celle laterale 
et dont l f axe est disposS trans versalement ou verticalement . 

31 Sy st eme automat ique de common de pour la securite* arriere (masse en 
95 equiliVre). 

32 Attache rapide pour blocage de la rallonge escamotable (16) 

Les ayst ernes de common de d' coverture late rale ou arriere commandent l v un ou 
1' autre ensemble du systeme. 

36 Masses formant penddle placee a chaque vanne rest ant toujours a" la 
100 verticale. ) 

Quand le tracteur penche lateralement cette masse ouvre la vanne k ou 
la vanne 30 pour commander les securites. 

37 Levier de commande de la vanne entre la masse verticale et la vanne 

38 Bessort anti-oscillation. 

105 39 Bras augmentant la stability des bras (25) arriSres ( ant i- cabrage) 

per met un e cart erne nt supplement aire pour eviter tout renversement sur 
les cStls lateVaux gauche ou droite lorsque l T engin se cabre. Ces 
bras de stability sont fixes aux baas (25) anti-cabrage sur le cote 
exte'rieur' en evanteil augmentant la surface de maintien sur le sol. 
110 41 Alimentation du verin. 

Toutes les pieces enumerees ci-dessus ne sont donnees qu r a titfce d'exemple 
ainsi que les croquis (dessins) detailles sur les planches* 
PLAN CHE I k - Figures 1 et 2 - Ce montage est constitue" par un v£rin dydrau- 
lique (I) place sous le tracteur ou & cote", branche sur un reservoir sous 
pression (19) par un tuyau d f aliment at ion (18) par l 1 intermedial re d*un ro- 
116 binet (U) fonctionnant par un syste^te automatique de levier en equilibre 
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117 par deux masses (5). Ce systeme peut etre equipl d'une masse planche II k 
(fig.*). 

Quand le tract eur penche, la ou les masses res tent en equilihre en posi- 
120 tion verticale pour I masse ou horizontale en cas de 2 masses, et ouvrent 
le circuit lorsque celui-ci prend une position dan ge reuse. D'autres 
systemes peuvent s 'employer: £lectro-aimant, compression du gaz avec bille 
etc... 

Quand le circuit d'huile, gaz ou autre fluide sous pressicn est ouvert le 
125 fluids passe par le robinet alimente le verin (I). 

Le robin et (k) agit quand le tracteur penche de cote droit ou gauche (planche I- 
k) 

Le robinet (30) agit (Jaand le tracteur se cabre vers l'arriere ,les masses 
(31) agissent par l f alimentation (29) plaiiche II k. 

130 Le vSrin agit sur la bielle (13) articulee par l'axe Ik. 

La bielle (13) est fixee par l'axe (15) aux levie^rs d' articulation interme- 
dial re (11) qui sont fixes par 1 'axe respectif (12) aux leviers de securite 
droits et gauches . Ces leviers ou bras de securite" sont articules chacun 
par ua axe (7) place sur un support (8) lui-meme fixe a 1 'eggin. Dans les 

135 bras de securite; qui sont h leurs extremites creux, est placee une rallonge 
(l6) munie a l'exterieur d'une roue (17)- Ce syte*me permet du fait que la 
rallonge soit sortie de se servir du systeme de security comme un eric pour 
remplacer les roues de l'engin. 

PLANCHE I h - Figure 2 - Le systeme de seVarite" est en action (deploye"). 

Ii*0 II est adapte" en supplement sur le montage planche I k ( VOIH PLANCHE II k) 
la securite" arriere sur le levier bras de securite* (6)- El est place" un 
levier (20) de chaque cote" dont les extresrites sont munis d r un axe 21 oil 
est place un bras interaSdiaire (22). A l'autre extremite* de ce bras (22) 
un axe (23) est attache au bras (25) de securite* arriere qui coulisse dans 

1^5 les pieces [2k) . 

A 1 'extremite de ce bras de sicurite" il est place* une monture (26) avec 
un axe 27 sur lequel il est mis une roue .(28) de glissement sur le sol. 
AprSs avoir rendu le service pour lequel le verin a §te place il faut 
effectuer la remise en place de celui-ci pour remettre le sy stelae automa- 

150 tique de se'eurite' pour une autre ndse en fbnetionnement . L t ufcilisateur cou- 
pe la pression par le robinet k ou 30 et ouvre le robinet de purge (10) 
pour evacuer le fluide du cylindre 2 du verin I a la reserve d'huile. 
Apr is avoir purge on remet la pression par la pompe de relevage dans la 
reserve sous pression (19) qui sera comprimee entre la couche de gaz (33) 

160 et le reservoir en attente d!une autre mise en fonctionnement. 

Pour avoir une remise en position de fonctionnement il e9t prevu un vgrin 
a double effet qui permet de le faire aut amati quement „ 
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I63 Quand la roue de I'engin tracteur ou autre se dSgonfle par uae crevaison ou 
quand on veut remplacer une roue, la s£curite peut servir de eric et soulever 

I65 un cotS. II suffit de coulisser la rallonss 16 d'un cotl* et mettre en fdnction- 
nement le robiftet par le pivot ement des masses du systime de commande autometique 
(5). Le bras (16) muni de la roue (17) souleve le tracteur pour permettre le 
remplacement de la roue dSfectueuse . 

CE MONTAGE n'etest donne* qu'S titre d'exemple et ne limite en rien la 

ITO portSe de V invention. 
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& Systene de securite pour stopper le mouvement de re n vers erne nt des vehicules 
de travaux publics, tracteurs ou autre caracterise par le fait que V en gin 
possede des bras mobiles se de'veloppant simultanement des deux cot&s latSraux 
et sur I'arriere ce qui permet d'eviter tout ren versement . Le developpement est 
assure par un organe aoteur connun consiande a parti r d 1 elements sensibles a 
l'inclinaison du vehicule. 

2 Sy steme de securite* selon la revendication Icaracte'rise* par le fait que les 
bras sont manoeuvres par un se£ verin qui recoit la force d f un fluide buile 
ou autre d r un reservoir sous haute pression. 

3 Sy st erne de security selon les revendi cations* 1 et 2 caaacterise par le fait 
que "les bras sont articules par des leviers intermedi aires qui multiplient 
1' amplitude des bras de security* 

h Systeme de securite selon la revendication 2 caracterise par le fait que la com- 
mande automatique du circuit hydraulique est mise en fonctionjar^ un systeme de 
robin et commande par des masses en equilibre . Ces masses quand l'engin prena un 
angle dangereux, restent en Equilibre, l'engin en penchant action-me alors le ro- 
binet et le circuit de s€curite\ ' 

5 Systeme de s^curitl selon la revendication k caracterise* par le fait que la 
commandedu circuit hydraulique possSde plusieurs commandes suivant que le renver- 
sement est lateral a droite ou It gauche et pour le renversement arriere. 

6 Systeme de securite* selon les revendications h et 5 caracterise" par le fait que 
la commande automatique du ve'rin est realisee par une vanne commandee par un elec- 
tro aimant. 

7 Systeme selon la revendication 6 caracterise" par le fait que les leviers lateraux 
possSdent une rallonge qui permet d'allonger le levier pour el ever l'engin pour le . 
replacement d'une roue • 

8 Systeme selon la revendication 7 caracterise par le fait que la rallonge possede 
it son ext remit e" une petite roue permettant l'appui du levier sur le sol quand 
celui-ci intervient pour remplacer le cric s ces roues etant placees perpendicul ai- 
re ment a l'axe. 

9 Systeme selon 1' ensemble des revendications precedes tes caracterise" par le fait 
que les bras qui stoppent le mouvement du tracteur lorsque celui-ci se cabre, 
coulissent vers I'arriere commandes par le deplacement du verin. 

10 Systeme selon la revendication 9 caracterise par le fait que les baft sont munis 
a leurs extremitis de roues en prolongement ou disposees parallelement £ l'axe. 

11 Systeme selon 1' ensemble des revendications caracterise par le fait que le v£rin 
comporte des moyens de remise en position initiale tels que des moyens de purge 
et des moyens de remise a la bache de 1 'buile en cas ^e verin^simple effet ou 
commande d' inversion pour v£rin a double effet* 
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